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Note:  Attempt all Sections. In case of any missing data; choose suitably. 
नोट: सभी अनुभागो ंको हल करने का Ůयास करŐ । यिद कोई जानकारी अधूरी हो, तो उपयुƅ िवकʙ चुनŐ। 
 

SECTION A 
1. Attempt all questions in brief.      02 x 7 = 14 
Q 
no. 

Question CO Level 

a.  Define "Automation" and list its primary requirements in a production system. 
"ˢचालन" को पįरभािषत करŐ  और उȋादन Ůणाली मŐ इसकी Ůाथिमक आवʴकताओ ं
को सूचीबȠ करŐ । 

1 K1 

b.  State the three Laws of Robotics as defined by Isaac Asimov. 
इसहाक अिसमोव Ȫारा पįरभािषत रोबोिटƛ के तीन िनयम बताइए। 

2 K1 

c.  Distinguish between a "Link" and a "Joint" in a robotic manipulator. 
रोबोिटक मैिनपुलेटर मŐ "िलंक" और "जॉइंट" के बीच अंतर ˙ʼ कीिजए। 

2 K2 

d.  What is a Programmable Logic Controller (PLC)? 
ŮोŤामेबल लॉिजक कंटŌ ोलर (पीएलसी) Ɛा है? 

3 K1 

e.  Define "Computer Integrated Manufacturing" (CIM). 
"कंɗूटर इंटीŤेटेड मैɊुफैƁįरंग" (सीआईएम) को पįरभािषत करŐ । 

4 K1 

f.  List two benefits of using a Flexible Manufacturing System (FMS). 
ɢेİƛबल मैɊुफैƁįरंग िसːम (एफएमएस) के उपयोग के दो लाभो ंकी सूची बनाइए। 

4 K2 

g.  Mention two specific applications of robotics in the medical field. 
िचिकȖा Ɨेũ मŐ रोबोिटƛ के दो िविशʼ अनुŮयोगो ंका उʟेख कीिजए। 

5 K2 

 
SECTION B 

2. Attempt any three of the following:      07 x 3 = 21 
a. Discuss the various levels of automation and explain the role of automation in 

Industry 4.0. 
ˢचालन के िविभɄ ˑरो ंपर चचाŊ करŐ  और उȨोग 4.0 मŐ ˢचालन की भूिमका ˙ʼ करŐ । 

1 K2 

b. Describe the classification of robots based on their coordinate systems and 
physical configuration. 
रोबोटो ंको उनके समɋय Ůणािलयो ंऔर भौितक संरचना के आधार पर वगŎकृत करŐ । 

2 K2 

c. Explain the architecture of Industrial Automation with a focus on input devices 
and controllers. 
इनपुट िडवाइस और कंटŌ ोलर पर िवशेष ȯान देते Šए औȨोिगक ˢचालन की संरचना 
की ʩाƥा करŐ । 

3 K2 

d. Elaborate on the fundamentals of Group Technology (GT) and its importance in 
manufacturing. 
Ťुप टेƋोलॉजी (जीटी) के मूल िसȠांतो ंऔर िविनमाŊण मŐ इसके महȕ पर िवˑार से चचाŊ 
करŐ । 

4 K2 

e. Analyze how robotics and automation are utilized for effective material handling 
and spray painting in the automotive industry. 
ऑटोमोिटव उȨोग मŐ Ůभावी सामŤी Ůबंधन और ˚े पŐिटंग के िलए रोबोिटƛ और 
ˢचालन का उपयोग िकस Ůकार िकया जाता है, इसका िवʶेषण करŐ । 

5 K3 
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SECTION C 
3. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 
a. Differentiate between open-loop and closed-loop control systems with suitable 

examples and block diagrams. 
उपयुƅ उदाहरणो ंऔर ɰॉक आरेखो ं की सहायता से ओपन-लूप और ƑोǕ-लूप 
िनयंũण Ůणािलयो ंके बीच अंतर ˙ʼ कीिजए। 

1 K2 

b. Discuss the various benefits and limitations of Industrial Automation in modern 
factories. 
आधुिनक कारखानो ंमŐ औȨोिगक ˢचालन के िविभɄ लाभो ंऔर सीमाओ ंपर चचाŊ करŐ । 

1 K2 

4. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 
a. Explain the concept of Degrees of Freedom (DOF). How is it determined for a 

robotic arm? 
ˢतंũता की िडŤी (डीओएफ) की अवधारणा को समझाइए। रोबोिटक भुजा के िलए इसे 
कैसे िनधाŊįरत िकया जाता है? 

2 K2 

b. Discuss the ethical implications and social impact of widespread robotics and 
automation in society. 
समाज मŐ ʩापक रोबोिटƛ और ˢचालन के नैितक िनिहताथŘ और सामािजक Ůभाव पर 
चचाŊ करŐ । 

2 K2 

5. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 
a. Describe the working principle of Hydraulic and Pneumatic actuators. Mention 

their respective merits and demerits. 
हाइडŌ ोिलक और Ɋूमेिटक एƁुएटसŊ के कायŊ िसȠांत का वणŊन कीिजए। उनके संबंिधत 
गुण और दोष बताइए। 

3 K2 

b. Develop ladder logic diagrams for basic logic functions (AND, OR, NOT) used 
in PLC programming. 

3 K2 

6. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 
a. Detail the components and types of Flexible Manufacturing Systems (FMS). 

ɢेİƛबल मैɊुफैƁįरंग िसːम (एफएमएस) के घटको ंऔर Ůकारो ंका िवˑारपूवŊक 
वणŊन करŐ । 

4 K2 

b. Explain the various elements of a CIM system and discuss how it improves 
production efficiency. 
सीआईएम Ůणाली के िविभɄ तȕो ंकी ʩाƥा करŐ  और चचाŊ करŐ  िक यह उȋादन दƗता 
मŐ कैसे सुधार करती है। 

4 K2 

7. Attempt any one part of the following:     07 x 1 = 07 
a. Discuss the specific requirements and challenges of using robots in space and 

defense applications. 
अंतįरƗ और रƗा अनुŮयोगो ं मŐ रोबोट के उपयोग की िविशʼ आवʴकताओ ं और 
चुनौितयो ंपर चचाŊ करŐ । 

5 K3 

b. Explain the role of robotics in hazardous environments like mining and nuclear 
waste handling. 
खनन और परमाणु अपिशʼ Ůबंधन जैसे खतरनाक वातावरणो ंमŐ रोबोिटƛ की भूिमका 
˙ʼ कीिजए। 

5 K3 

 


